# Especificaciones E NOKOV

, . Precision Distancia
Modelo Pixeles Fotogramas Latencia 3D de captura

Mars1.3H-INTL 1.3MP 240FPS 4.0ms +0.2mm TIm’ 56°x46°
MARSEEL Mars1.3HW-INTL  1.3MP 240FPS 4.0ms +0.3mm em’ 95°x74°
Mars2H 2.2MP 380FPS 2.4ms +0.15mm 21m’ 70°x40°
MARSELD Mars2HW 2.2MP 380FPS 2.4ms +0.25mm 15m’ 104°x55°
Mars4H AMP 180FPS 5.2ms +0.1mm 32m’ 52°x52°
MARS * o o
Mars4HW 4AMP 180FPS 5.2ms +0.25mm 20m 90°x90
Mars9H OMP 300FPS 3.0ms +0.05mm 28m’ 68°x37°
MarsOHW OMP 300FPS 3.0ms +0.2mm 16m* 98°x50°

Mars18H 18MP 139FPS 5.0ms +0.04mm 28m’ 52°x47°
MARSIER .

Mars18HW 18MP 139FPS 5.0ms +0.15mm 18m 90°x82°

Mars26H 26MP 150FPS 4.0ms +0.03mm 30m’ 56°x56°

Mars26HW 26MP 150FPS 4.0ms +0.1mm 20m’ 105°x105°

MARSEE)

* También se encuentran disponibles modelos personalizados a pedido. Para obtener mas informacion, comuniguese con info@nokov.cn
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NOKQOV Mars 2H x12
Bertec FP4060 x8
Bertec Caminadora
Delsys Trigno NOKOV
Mocap Software

BEIJING NOKOV CIENCIA Y TECNOLOGIA CO., LTD

Www.nokov.com i info@nokov.cn +86-10-64922321

Beijing (sede central) Habitacion 820, Torre China Minmetals, Distrito Chaoyang, Pekin

Filial de Shanghai Habitacién B201, Shangpinduhui, No. 268 Tongxie Road, Distrito Changning, Shanghai
Sucursal de WuHan #B3-601, Wuda Airlines Phase 2, Desarrollo econémico de alta tecnologia de Donghu,

Sucursal de Shenzhen  Wuhan, Hubei A2102, Edificio de tecnologia Cloud, Distrito Nanshan, Shenzhen
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Aplicaciones en biomecanica
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» Modo de conexidn de sefial analdgica Modo A

» de conexidn de sefial digital

# Modo de conexién de disparador sincrénico
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CAPTURA DE MOVIMIENTO
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Visual3D Professional™

TECHNOLOGY
OpenSim
STT
SYSTEMS
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Casos de Estudio
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South University of Science
and Technology

PEAK Sport
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Beijing Winter Paralympic
Athletes Skiing Training Center

Shanghai Yueyang Hospital of Integrated
Traditional Chinese and Western Medicine

STT Systems

Beijing Jishuitan Hospital
Orthopedics Department

El sistema de captura de movimiento NOKOV abarca series de gama baja a
alta, que atienden diversas necesidades de los clientes. Su completo paquete de
desarrollo SDK permite una facil integracion en aplicaciones de usuario, adquiriendo
datos de puntos, cuerpos rigidos y esqueletos. La gestion estable de la cadena de

suministro garantiza una entrega oportuna.

Soluciones de captura de movimiento de rango completo

Aplicaciones versatiles para seguimiento preciso del movimiento

Amplio soporte de personalizacion

Envio y entrega rapidos para una integracion perfecta

Servicio técnico ininterrumpido 24/7

a NOKOV





